[bookmark: OLE_LINK3]~~~影像伺服實驗室-基本資料~~~
類 別：綜合型實驗室 

簡介：
[bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK5]    影像伺服實驗室配備有影像輸送檢測系統、影像追蹤系統、影像網路監控系統以及六軸運動平台。本實驗室可支援師生從事影像伺服系統之研究，並計畫依此繼續擴充為多軸運動控制研發中心。


成立宗旨：
本實驗室之研究方向: 
1. 光學影像量測與數位影像處理
2. 三維影像量測、立體視覺、三維重建與列印技術
3. 機器人控制演算法則，包括模糊理論、類神經網路 
4. 光機電整合控制
5. 工業機器人應用

實驗機台:
1. [bookmark: OLE_LINK13][bookmark: OLE_LINK6]雙軸倒單擺
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2. 影像識別實驗系統

[image: E:\Google 雲端硬碟\辦公區\業務行政區\主任之設備照\影像實驗室\DSCF0003.JPG]


3. [bookmark: OLE_LINK14]多軸機械手臂
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5. [bookmark: OLE_LINK30][bookmark: OLE_LINK31][bookmark: OLE_LINK32]競賽用機械手臂(I)
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6. 競賽用機械手臂(II)
[image: C:\Users\orlando\Desktop\新增資料夾 (2)\19082.jpg]

7.  小型機械手臂
[image: C:\Users\orlando\Downloads\32467.jpg]

教學科目：影像處理、機電整合與實務應用、機器視覺
負責老師：劉家彰 
本資訊發佈者：無資料 
E-MAIL： ccliu@uch.edu.tw
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